
 

1                  2                  3 

 

4                  5                  6 

Charge mécanique à  

entrainer 

M 

3 ~ 

C,  ω 

L1 L2 L3 N 

KM1 

F2 

1                  2                  3 

 

4                  5                  6 

U1               V1              W1 

Q + 3.F1 

Q  

F2  

S0  

S1 

KM1 

KM1 KM1 
S2 

F2  H1 

Transformateur 

abaisseur 

Bouton poussoir ON 

Bouton poussoir OFF 

contact 

d’auto-

maintient 

Réarmement 

électrique 

Voyant de 

marche 

contact de pré-coupure 

contact à accrochage 

Schéma de commande Schéma de puissance 


